Zatacznik nr 11b

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT

~Remonty czastkowe emulsja i grysem na terenie Powiatu
Goleniowskiego — czesc¢ nr 2 Obwod Drogowy w Nowogardzie”



1. WSTEP

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z remontem czastkowym nawierzchni bitumicznych grysem
otoczonym emulsja.

2. ZakKkres stosowania (ST)
Specyfikacja Technicznej (ST) stosowana jako dokument przetargowy oraz staje si¢
zalacznikiem do umowy na realizacj¢ robot na drogach powiatowych.

3. Zakres robot objetych (ST)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem 1 odbiorem remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych, wszystkich typoéw
i rodzajoéw i obejmuja: naprawe wybojow i obtamanych krawedzi, i wypetnienie ubytkow.

4. Zatatwienie wszelkich formalno$ci dotyczacych budowy i kosztow z tym zwigzanych po
stronie Wykonawcy robot.

4.1. Koszt zabezpieczenia terenu budowy winien by¢ wiaczony w ceng oferty.

4.2. Wszystkie koszty zwiazane z organizacja ruchu na czas robot jak 1 sama organizacja po
stronie Wykonawcy.

4.3. Projekt oznakowania prac po stronie Wykonawcy.

5. Okreslenia podstawowe uzyte w (ST)
Okreslenia podstawowe uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumied
naste¢pujaco:

5.1. Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty
budowlane wraz z przestrzenia zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.

5.2. Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

5.3. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji zadania
budowlanego przedsigwzigcia, uprawnienia budowlanego do realizacji tego rodzaju zadania.

5.4. Laboratorium — laboratorium budowlane zaakceptowane przez Stron¢ Zamawiajaca,
niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci
materialow oraz robot.

5.5. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z
Specyfikacjami Technicznymi.

5.6. Odpowiednia zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonanych robdt z Polskimi Normami,
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli przydziat tolerancji nie zostat okreslony z przeci¢tnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

5.7. Remont czastkowy nawierzchni — zespot zabiegéw technicznych, wykonywanych na
biezaco, zwiazanych z usuwaniem uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu



ruchu, jak réwniez zabiegi obejmujace mate powierzchnie, hamujace proces powigkszania si¢
powstatych uszkodzen.

5.8.  Ubytek — wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na gtebokos¢ nie wigksza niz
grubo$¢ warstwy $cieralne;.

5.9. Wybéj — wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na gleboko$¢ wigksza niz
grubo$¢ warstwy $cieralne;.

6. MATERIALY
6.1. Rodzaj materialow do wykonywania remontéw czastkowych drég powiatowych.

- Kruszywo- do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé grysy
odpowiadajace wymaganiom podanym w PN-B-11112:1996 [1].

- Lepiszcze - do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowac kationowe
emulsje asfaltowe niemodyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-65. Stosowane emulsje
asfaltowe musza posiadajace aprobatg techniczna, wydana przez uprawniong jednostke.

7. SPRZET
7.1. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa.

W zalezno$ci od potrzeb Wykonawca powinien wykazaé si¢ mozliwo$cia korzystania ze
sprzetu do przygotowania nawierzchni do naprawy, takiego jak:

- Remontery wyposazone w wysokowydajna dmuchawe do czyszczenia wybojow, z
silnikiem o mocy powyzej 50 kW napedzajacy pompke hydrauliczna o wydajnosci powyzej
651/min przy obrotach 2000 obr./min i1 system pneumatyczny z dmuchawa z trzema
wirnikami do usuwania i nadawania ziarnom grysu (frakcji od 2 do 4 mm, od 4 do 6,3mm lub
od 8 do 12mm) duzej predkosci przy ich wrzucaniu z dyszy razem z emulsja. Zbiornik
emulsji o pojemnosci 8501, podgrzewamy grzatkami o mocy 3600W i pompka emulsji o
wydajnosci 421/min, ktéry powinien wystarczy¢ na wbudowanie minimum 2000 kg gryséw
na zmiang¢. Remonter powinien by¢ wyposazony w uktad dostarczania grysu przeno$nikiem
slimakowym ze standardowego samochodu samowyladowawczego, a takze uktad do
oczyszczania obiegu emulsji asfaltowej po zakonczeniu remontu czastkowego.

- sprezarki o wydajnosci od 2 do Sm? powietrza na minutg, przy cisnieniu od 0,3 do 0,8 MPa,
- szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW z wirujacymi dyskami z drukow
stalowych. Srednica dyskow wirujacych ( drukéw stalowych) z predkoscia 3000 obr./min nie
powinna by¢ mniejsza od 200min. — walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne
(preferowane z pochlaniaczami zanieczyszczen) zamocowane na specjalnych pojazdach
samochodowych.

8. TRANSPORT

8.1. Transport kruszywa - Kruszywo powinno by¢ transportowane i sktadowane zgodnie z
OST D-05.03.08 + 05.03.10.

8.2. Transport lepiszcza — powinien si¢ odbywa¢ zgodnie z EmA-99 [3].

9. WYKONANIE ROBOT

9.1.Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju Ilub oblamanych krawedzi
nawierzchni) do naprawy nalezy wykona¢ bardzo starannie przez:

- usunigcie luznych okruchéw nawierzchni,



- usuni¢cie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsca do stanu powietrzno-suchego,
- doktadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziaren grysu, zwiru,
piasku i pytu.

9.2. Naprawa wybojow i oblamanych krawedzi nawierzchni

W zalezno$ci od ilo$ci miejsc z ubytkami 1 wielkosci ubytkow nalezy stosowac odpowiedni
sprzet do ich naprawy. Przy wigkszych ilosciach powierzchniach uszkodzonych nalezy
stosowa¢ remonter wykonujacy przy jednym podej$ciu maszyny, sprysk lepiszczem
(kationowa emulsja asfaltowa), posypanie grysem i wcisnigcie go w lepisze. Przy mniejszych
powierzchniach uszkodzonych nalezy zastosowac specjalny remonter natryskujacy pod
cisnieniem jednoczesnie kruszywo z emulsja asfaltowa. Remonter ten umozliwia
oczyszczenie haprawionego miejsca sprgzonym powietrzem, a nastgpnie poprzez t¢ sama
dyszg natryskuje pod ci$nieniem kruszywo otoczone ( w dyszy) emulsja. W koncowej fazie
nalezy zastosowaé natrysk naprawionego miejsca kruszywem frakcji od 2 do 4 mm. W
zalezno$ci od teksury naprawionej nawierzchni nalezy zastosowa¢ odpowiednie uziarnienie
grysu (od 2 do 4mm lub od 4 do 6,3mm). Bezposrednio po tak wyremontowanym odcinku
moze odbywac si¢ ruch samochodowy.

10. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

10.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskaé aprobaty techniczne na
materiaty oraz wymagane wyniki badan materiatlow przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ je do akceptacji.

10.2. Badania w czasie roboét

W czasie wykonywania naprawy uszkodzen nalezy kontrolowac:

- przygotowanie naprawionych powierzchni do wbudowania mieszanek, ktorymi bgdzie
wykonywany remont uszkodzonego miejsca,

- iloé¢ wbudowywanych materiatéw na 1m* — codziennie,

- rowno$¢ naprawianych fragmentow — kazdy fragment (roznice migdzy naprawiona
powierzchnia a sasiadujacymi powierzchniami nie powinny by¢ wigksze od 4mm dla drog o
predkosci ruchu powyzej 60km/h i od 6mm dla drég o predkosci ponizej 60km/h.

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypetniajacej po zaggszczeniu powinien by¢
zgodny ze spadkiem istniejacej nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢ wykonana
ponad krawedz otaczajacej nawierzchni o 1 do 2 mm.

11. OBMIAR ROBOT
11.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru robét jest tona wbudowanego grysu otoczonego emulsja.

12. ODBIOR ROBOT

12.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, jesli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji punktu 10 daty wyniki pozytywne.

12.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega:

- przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchni (odcigeie krawedzi, oczyszczenie dna i
krawedzi, usunigcie wody),

12.3. Odbior koncowy robot



Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakofczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru
koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce powiadomieniem na pismie o tym fakcie
osoby wskazanej przez zamawiajacego. Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym
w dokumentach kontraktu, liczac od dnia potwierdzenia przez osoby wskazane przez
Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjgcia dokumentéw. Odbior koncowy robot dokonuje
komisja wyznaczona przez Stron¢ Zamawiajaca w obecnosci Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t ze ST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupeiajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych
w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnos$ci 1
ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonanych robdt w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganego przedmiaru robot i ST z uwzglednieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu komisja dokonuje
potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonanych robdt w stosunku do przyjetych
wymagan w dokumentach kontraktowych.

13. PODSTAWA PLATNOSCI

13.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawa ptatnosci jest stawka podana w ofercie.

Rozliczenie za wykonanie przedmiotu umowy nastapi jednorazowo po zakonczeniu i
odbiorze koncowym robdt na podstawie wystawionej przez Wykonawcg faktury, rachunku i
protokotu odbioru koncowego robdt w terminie okreslonym w umowie z Wykonawca.

13.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wbudowania 1 tony grysu otoczonego emulsja obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wywoz odpadow,

- dostarczenie materiatow 1 sprz¢tu na budowe,

- wykonanie naprawy zgodnie z ST,

- pomiary 1 badania laboratoryjne,

- odtransportowanie sprzg¢tu z placu budowy.

14. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
2. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

15. TERMINY

- w terminie — 7 dni od daty zgloszenia pisemnego (wrgczonego osobiscie lub przestanego
faxem na nr ............... lub poczta elektroniczng ..............cooooiiiiiiiiiiiiinn... ), badz
ustnego (na numer telefonu Wykonawey ..........cooovviiiiiiiiiiiinnn, czynnego w dniach 1

godzinach pracy Zamawiajacego.
- termin zakonczenia robot na danej drodze powiatowej — nie pdzniej niz 14 dni od daty
rozpoczecia.



Kontrakt bedzie obowiazywat do 15.12.2017 roku, i w tym czasie Wykonawca na zgloszenie
Zamawiajacego bedzie wykonywatl remonty czastkowe drog powiatowych metoda
mechanicznego wbudowania grysu bazaltowego otoczonego kationowa emulsja klasy K1-65.
Weczesniejsze wyczerpanie wartosci przedmiotu zamdwienia powoduje wygasnigcie umowy.

16. Zabezpieczenie budowy.

Wykonaweca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego w miejscu realizacji budowy
(dojazdy do posesji i ulic bocznych)

W czasie realizacji Wykonawca dostarczy i zainstaluje oraz bedzie obstugiwat wszystkie
urzadzenia zabezpieczajace na czas budowy.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy winien by¢ wlaczony w ceng ofertowa zamoéwienia.

17. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.

18. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca robot bedzie przestrzegat przepisOw ochrony przeciwpozarowej i bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robot, albo przez personel Wykonawcy.

19. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie bgda dopuszczone do uzycia.
Materialy uzyte do wykonania zadania musza posiada¢ aprobaty techniczne lub certyfikaty
zgodno$ci z aprobata techniczna.

20. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable i inne urzadzenia podziemne i nadziemne potwierdzone
informacjami dostarczonymi przez stron¢ Zamawiajaca w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie zawiadomi Inwestora i udzieli wszelkiej pomocy przy
dokonaniu naprawy. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszystkie uszkodzenia infrastruktury
wykonanych w dokumentach dostarczonych przez strong Zamawiajaca.

21. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

22. Ochrona i utrzymanie robaét
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong i utrzymanie robot do czasu koncowego odbioru
robot.

23. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami
1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnione



wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod
przedstawiajac stronie Zamawiajacej kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.



